IPEK-X-in-the-Loop-(IPEK-XiL)-Framework fur Power-Tools

Anwendung und Testfalle
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Das IPEK-X-in-the-Loop-(IPEK-XiL)-Framework fir Power-Tools beschreibt die
unterschiedlichen Systemebenen — vom Gesamt-Power-Tool tber Power-Tool-Komponenten
bis hin zur Wirkflachenpaarebene. Das IPEK-XiL-Framework fiir Power-Tools basiert auf dem
generalisierten IPEK-X-in-the-Loop-(IPEK-XiL)-Framework in [1], [3] und [4] und ist adaptiert
auf Power-Tools.
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